
Lista terminów fizycznych - Ruch obrotowy

1. Predkość katowa (ω⃗) – pochodna kata obrotu po czasie:

ω⃗ =
dφ

dt
ẑ

v⃗ = ω⃗ × r⃗

2. Okres obrotu (T ) – czas pełnego obrotu:

ω =
2π

T

3. Przyspieszenie katowe (⃗ϵ) – pochodna predkości katowej:

ϵ⃗ =
dω⃗

dt

4. Moment siły (M⃗ ) – iloczyn wektorowy ramienia i siły:

M⃗ = r⃗ × F⃗

M = rF sin θ

5. Moment bezwładności (I) – miara bezwładności w ruchu obrotowym:

I =
∑

mir
2
i (dla układu punktów)

I =

∫
r2dm (dla bryły ciagłej)

6. Twierdzenie Steinera – obliczanie momentu bezwładności:

I = Icm +md2

7. Moment pedu (L⃗) – iloczyn wektorowy ramienia i pedu:

L⃗ = r⃗ × p⃗ = Iω⃗

8. II zasada dynamiki dla ruchu obrotowego:

M⃗ =
dL⃗

dt
= Iϵ⃗

9. Zasada zachowania momentu pedu – gdy M⃗zew = 0:

L⃗ = Iω⃗ = const

10. Energia kinetyczna ruchu obrotowego:

Ek =
Iω2

2

11. Ruch złożony (postepowy + obrotowy):

Ek =
mv2

2
+

Iω2

2

12. Siła odśrodkowa – siła bezwładności w układzie obracajacym sie:

Fod = mω2r

13. Siła Coriolisa – efekt w układach obracajacych sie:

F⃗Cor = −2m(ω⃗ × v⃗)
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14. Precesja – zmiana kierunku osi obrotu pod wpływem momentu siły

15. Żyroskop – urzadzenie wykorzystujace zasade zachowania momentu pedu

16. Analogia miedzy ruchem postepowym i obrotowym:

Postepowy Obrotowy
Masa m Moment bezwładności I
Siła F⃗ Moment siły M⃗

Ped p⃗ Moment pedu L⃗

F⃗ = ma⃗ M⃗ = Iϵ⃗

17. Przyspieszenie dośrodkowe:

an = rω2 =
v2

r

18. Przyspieszenie styczne:
at = rϵ

19. Ruch walca po równi – przykład zastosowania energii ruchu obrotowego

20. Wahadło Foucaulta – demonstracja siły Coriolisa
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